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ОВЕН ПЛК-100 

 

Лабораторная работа №3 

 

Регулирование температуры термоцикла по заданному закону 

 

Задание: написать программу регулирования, обеспечивающую термоциклирование 

композитных образцов по заданному закону из температуры от времени цикла. 

 

Исходные данные:  

начальная температура по термопаре – 80
о
С; 

количество циклов для реализации – 3; 

 

Требуемый график термоцикла приведен ниже: 

 

 
 

Примечание: при учебной реализации процесса необходимо изменить время цикла, 

качественно сохранив график термоциклирования. 

Этап 1 – нагрев с 80 до 350
о
С – может осуществляться с максимальной скоростью 

10
о
С/сек; 

Этап 2 – быстрое охлаждение с 350 до 320
о
С в течение 20 секунд – максимальная 

скорость охлаждения в этом случае может составлять 5
о
С/сек; 

Этап 3 – плавное охлаждение с 320 до 287
о
С в течение 120 секунд – максимальная 

скорость охлаждения в этом случае может составлять 5
о
С/сек; 

Этап 4 – плавное охлаждение с 287 до 80
о
С в течение 60 секунд – максимальная 

скорость охлаждения в этом случае может составлять 5
о
С/сек; 
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Далее приведены фотографии реальной установки для термоциклирования и график 

реализованного с ее помощью термоцикла. 

 

 

 

 

Рис. 1. Фотография установки для испытаний КМ при термоциклических  

воздействиях 
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Рис. 2. График реализованного на испытательной установке термоцикла 

 

Окончательный вид визуализации программы регулирования представлен на рис. 

далее. 

 
 

В качестве глобальных переменных объявлены следующие переменные 
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К данным переменным необходимо добавить также булевые переменные heating и 

cooling. 

BOOL константы: 

BOOL константы могут иметь значение TRUE или FALSE. 

В качестве локальных переменных используем переменные, представленные на 

рисунке далее. 

 

 
 

REAL/LREAL константы: 
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REAL и LREAL константы представляются в формате с десятичной точкой либо в 

экспоненциальном формате. Запятая вместо точки не допускается. 

Примеры:  

7.4 но не 7,4 

1.64e+009 но не 1,64e+009  

Для перехода от этапа к этапу используется переменная status. 

 

 
 

Команда MOVE 
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Для того, чтобы организовать нагрев и охлаждение с требуемой скоростью, а также 

изменять контрольную температуру в данный момент времени, используется связка команд 

BLINK и R_TRIG. 

 

 
 

 
 



7 
 

 
 

Для перехода с этапа, на котором требуется обеспечить определенное время 

выдержки, на следующий этап, используется команда TON. 
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Автоматическое отключение после достижения необходимого числа циклов 

реализовано комплексом условий с операторами EQ (=), AND и OR. 
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Дополнительные команды, используемые в проекте: 

 

Команда «+» эквивалентна команде ADD 

 

 
 

Команда «-» эквивалентна команде SUB 

 

 
 

Команда «*» эквивалентна команде MUL 

 
 

Команда «≥» эквивалентна команде GE 

 



11 
 

 
 

Команда «<» эквивалентна команде LT 

 

 
 

 


